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1-2 S103 Y103+
3-4 S104 Y104-

TE = tlak vzduchu v 913>0,6bar

Rozpadlo se jízdní
schéma silových obvodů

Vytvořilo se brzdové
schéma
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Páka brzdového válce
řídícího kontroléru
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Ovládání brzdiče
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Zrušen směr jízdy
(buzení) „ VPŘED“
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R1Zaveden opačný smysl
buzení trakčních motorů
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5-6 Q12
11-12 Q14
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B1 Obnoví se signál EO V RT
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Spíná
stykač
buzení

E1
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RT Provede kontrolu F1 - G - P - S1 - R1 - B1 - E1
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(5-6 Q11, Q12 pro obvod B1)
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Výsledkem je signál BS CŘČ -Wi

(0 - -10V/6s)

Odblokují se
řídící pulsy

H5-H6 (buzení TM)-Vs 120-60km/h (chop) Vs<60km/hH1-H4

IB>100A(proud kotev TM v brzdě)RT
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Otevřeno odvětrávání

Q01 K107 K112

Pneumatická brzda
odbrzdí
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Brzda (EDB) „ VPŘED“  po vzniku IBH121 - 122
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